Esta Guía de Estudio ha sido organizada por áreas temáticas para facilitarte la comprensión de los conceptos de mecánica, mecanismos, dinámica y resistencia de materiales basándose en la información proporcionada.

I. Introducción a Mecanismos y Máquinas
Los mecanismos son la base de la ingeniería mecánica para transformar y transmitir movimientos.
· Mecanismo: Conjunto de elementos rígidos móviles cuya función es transmitir o transformar el movimiento y la fuerza.
· Cadena Cinemática: Sistema de eslabones (elementos) unidos por pares cinemáticos que permiten el movimiento relativo.
· Motor Eléctrico: Dispositivo fundamental que convierte energía eléctrica en movimiento mecánico rotacional.
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VI. Resumen de Magnitudes y Unidades (SI)
	Magnitud
	Unidad SI
	Símbolo

	Presión / Esfuerzo
	Pascal
	Pa ($N/m^2$)

	Potencia
	Watt
	W ($J/s$)

	Densidad
	Kilogramo por metro cúbico
	$kg/m^3$

	Energía / Trabajo
	Joule
	J ($N \cdot m$)

	Frecuencia
	Hertz
	Hz ($1/s$)
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V. Mecanica de Fluidos
Principios que rigen el comportamiento de los liquidos y gases.

« Principio de Pascal: La presion aplicada en un fluido encerrado se transmite por igual a

todas las direcciones. Es la base de las prensas hidraulicas.
. Fo CB B
Formula: - = 7.
« Principio de Arquimedes: Todo cuerpo sumergido experimenta un empuije vertical hacia

arriba igual al peso del fluido desplazado.
o Formula: Empuje = Densidad - Gravedad - Volumen desplazado.

« Ecuacion de Continuidad: En una tuberia, el flujo (caudal) se mantiene constante. Si el

area disminuye, la velocidad aumenta.

o Formula: Ay - vy = Ay - va.
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1l. Cinematica de Rotacion y Transmision

Conceptos esenciales para calcular como giran las maquinas.

Velocidad Angular (w): Se mide comtnmente en revoluciones por minuto (rpm) pero se
debe convertir a radianes por segundo (rad/s) para calculos fisicos.

2r-rpm
0

«  Ejemplo: 120 rpm = 4m rad/s ~ 12.57 rad/s.

e Formula:w =

« Velocidad Lineal (v): Es la velocidad en el borde de un disco o polea. Depende
directamente del radio (r) y de la velocidad angular (w).

« Formula: v = w - r (Si duplicas w, se duplica v).

Relacién de Transmision (i): En engranajes o poleas, relaciona el nimero de dientes (Z)
o didmetros (D).
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« Regla Idgica: Si una polea/engrane pequefio mueve a uno grande, la velocidad
disminuye pero el torque aumenta.

. Céloulo: i — Zeontucite
Célculo: i = % .

econductor
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11l Estatica y Resistencia de Materiales

Estudio de las fuerzas y como afectan a la estructura de los materiales.

Diagrama de Cuerpo Libre (DCL): Herramienta grafica para representar y analizar todas
las fuerzas externas que actuan sobre un objeto.

Torque (Momento): Fuerza que tiende a rotar un cuerpo. Aumenta si la fuerza se aplica a
mayor distancia del centro (mayor radio).

o Formula:T =F-r—F =T]/r.

Esfuerzo Normal (o): Fuerza interna distribuida por unidad de area.

* Formula:o = Fucrza/Arca (Se mide en Pascales, 1 MPa = 1,000, 000 Pa).
Deformacion Unitaria (€): Cambio de longitud respecto a la longitud original.

o Férmula:e = AL/L.
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« Ley de Hooke: Describe el comportamiento elastico de los materiales y resortes.

e Formula: F = k - = (donde k es la rigidez).
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IV. Vibraciones Mecanicas
Estudio de los movimientos oscilatorios en sistemas elasticos.

« Sistema Masa-Resorte: Oscila debido a una fuerza restauradora (el resorte)
proporcional al desplazamiento.

« Frecuencia Natural (f,,): Rapidez con la que el sistema oscila libremente. Depende de la
masa (m) y la rigidez (k).

e Formula: f,, = %1/ %

« Periodo (T): Tiempo que tarda en completar una oscilacion completa (1" = 1/f,t).




