
TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es  -  Alumnos Artículo 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
J. Francisco Alatorre Ávila 

Pole Placement control of a Time-Discretized system in a State-
Space Implementation with Matlab and Arduino. 

M.C. J. Francisco Alatorre Ävila 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
Dr. David Sáenz Zamarrón 

Internal Communication System Using GPRS/GSM and 
Raspberry Pi 

Ing. Carlos González 
Arredondo 
Ing. Pedro Martin Armendáriz 
Ing. Carlos X, Santoyo 
Parroquin 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Modelado de Bobinadora Operando a Tensión Constante. 

Lic. José Luis Manríquez 
Legarda 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Temperature Control for Rotomolding 

Ing. Alejandro I. Armendáriz 
Flores 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Pasteurization Automation with Siemens S7-1200 PLC 

Ing. Ildefonso Jáquez Luna 
Ing. J. Eduardo Marín Rojo 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

2 DOF Horizontal Platform Control with MPU6050 and Pololu 
Micro-Maestro 

M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. J. Francisco Alatorre Ävila 

IoT Phisical Variables Monitoring for Ergonomic Risk Assesment 
of Workplaces 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
J. Francisco Alatorre Ávila 

Distributed Backpropagation Neural Network Algorithm 
Implemented in Matlab’s Parallel Computer Toolbox 

J. Francisco Alatorre Ávila 
Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

NAGIOS, como herramienta de monitoreo en redes de 
computadoras 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
J. Francisco Alatorre Ávila 

Parallelization of Image Processing Algorithms on a Cluster 
Administrated by MATLAB® 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Diseño de un Prototipo de Brazo-Robot para Oncología. 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 



 

 

 



 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Capítulos de Libro 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 

Experiencia de Investigación del CA Optimización de Procesos. 
Libro: Investigaciones de Cuerpos Académicos en Innovación 
Productiva 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

A time-Discretized Phase Lag-Lead Compensator Design with 
Matlab and Arduino Implementation 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

PID Controller for a Discretized System Running in Arduino Due 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Diseño de un Prototipo de Brazo-Robot para Oncología. 

  

 

 



 

 



 



 

 

 

 

 

 



 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 



 

 

 

 



 



 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es    -    Alumnos Congresos 

Dr. David Sáenz Zamarrón 37vo. Congreso Internacional de Ingeniería Electrónica.   
ELECTRO 2015 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

The 2nd. Annual Meeting on Innovation Technology and 
Engineering. Veracruz, Ver.  

J. Francisco Alatorre Ávila 
Dr. David Sáenz Zamarrón 

41vo. Congreso Internacional de Ingeniería Electrónica, Electro 
2019 

Ing. Ildefonso Jáquez Luna 
Dr. David Sáenz Zamarrón 

40vo. Congreso Internacional de Ingeniería Electrónica, Electro 
2018 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
J. Francisco Alatorre Ávila 

39vo. Congreso Internacional de Ingeniería Electrónica, Electro 
2017 

Dr. David Sáenz Zamarrón VIII Congreso Internacional de Investigación CIPITECH 2015. 
Chihuahua, Chih., México 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Congreso Internacional de Investigación Academia Journals. 
Morelia 2019 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

XXIV semana Nacional de Ciencia y Tecnología COBACH 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 



 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Desarrollos Tecnológicos 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 

Robot manipulador guiado por el Robotics Toolbox de Matlab y 
actuado en sistemas embebidos. 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Implementación de control de posición angular mediante 
algoritmos de control digital. 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Automatización de portón de Laboratorio de Mecatrónica ITCC 

M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
Dr. David Sáenz Zamarrón 

Plataforma GSM/GPRS con Cluster de Raspberry Pi para la 
Automatización de la Comunicación Interna en Organizaciones. 
 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 

Evaluación de Algoritmos Paralelos para Procesamiento de 
Imágenes y Redes Neurales Artificiales en Cluster Usando 
Matlab Distributed Computing Server y Parallel Computing 
Toolbox 

  

 

 



 



 



 



 



 

 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Patentes  

Dr. David Sáenz Zamarrón US Patent US 8107714 B2: Methods for detecting and tagging 
scene changes. 
Inventors: Víctor De La Garza, John Moya, David Sáenz 
http://www.google.com/patents/US8107714 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Registro de Diseño Industrial otorgado a solicitud No. 
MX/f/2018/003369 

  

 

 



 

 



 

 



 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Premios 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
 

1er Lugar. Categoría 30 lbs. Reto del Pacífico Robot Games del 
Pacifico, llevado a cabo en las instalaciones de la Escuela 
Superior Politécnica del Litoral, en Guayaquil, Ecuador, del 5 al 
7 de Dic. del 2018.  

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

3er Lugar. Categoría 30 lbs. XII Concurso Internacional Guerra 
de Robots 2018, llevado a cabo en las instalaciones de la Unidad 
Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas del IPN 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
M.C. Martin Berlanga Reyes 

2do Lugar. Categoría 30 lbs. XI Concurso Internacional Guerra 
de Robots 2017, llevado a cabo en las instalaciones de la Unidad 
Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías 
Avanzadas del IPN 

M.C. Martin Berlanga Reyes Evento Nacional Tecnológica 2016 

 

 



 



 

 

 

 



 

 

 

 

 



 



 

 

 

 



 



 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Prototipos 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 
M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 

Robot manipulador guiado por el Robotics Toolbox de Matlab y 
actuado en sistemas embebidos. 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Plotter Vertical de 1m2 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Prototipo de Brazo-Robot para Oncología. 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Deshidratador de Alimentos 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Prototipo para terapia o ablación de cáncer mediante 
microondas. 

  

 

 



 



 

 



 



 



 

 



 



 

 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 

 

 

 

 

 



 



 



 



TABLA RESUMEN LINEA 1: ROBOTICA Y CONTROL 
 

Profesor/es Tesis 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Desarrollo de Algoritmos Distribuidos Usando Matlab R2015a 
Aplicado a Procesamiento de Imágenes.  /    Eduardo Alejandro 
Antillón Muñoz 

Dr. David Sáenz Zamarrón Detección de Pose Humana Mediante Análisis de Información 
RGB-D  /      Huber Eustacio Orozco Rodríguez 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Aumento en la Capacidad de Producción del Proceso de 
Acabado. /   Rubí Yazmin Meléndez Medrano 

M.C. J. Francisco Alatorre 
Ävila 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Desarrollo de la Plataforma GSM/GPRS con Raspberry Pi para 
la Automatización interna en organizaciones. 

Dr. David Sáenz Zamarrón 
M.C. Nancy I. Arana De las 
Casas 

Integración de herramientas de software libre en Raspberry Pi y 
armado de cluster SRC 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Jesus Javier Perez Corral    -     17/03/2016 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Jorge Uday Naciff Arroyo  - 8/11/2016 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Josue Gandarilla Armendariz - 17/03/17 

M.C. José Martín Berlanga 
Reyes 

Rene Antonio Varela Hernandéz     5/04/17 

  

 
 

 



 



 



 



 



 



 



 


